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DIAGRAMA DE LIGACOES
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¥ INTERFACE CONTROLE REMOTO

LIGAGAO DO MOTOR DE PASSO (VANE)
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OBS: Consultar a engenharia sobre a possibilidade de alimentar
o0 motor de passo com 5V.
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ESTE DIAGRAMA APLICA-SE A VERSAO E DE HARDWARE (MODELO COM ALIMENTAGAO 90-240VAC) E VERSAO B (ALIMENTAGAO 24V)
CONTROLE DO MOTOR DE PASSO SE APLICAAPENAS A PLACAS MODELO 06.0032.xx.
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